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Ogolna specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robot budowlanych

SST — 01. WYMAGANIA OGOLNE

1.0. WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Nazwa nadana zaméwieniu przez Inwestora

Specyfikacja Techniczna ST-01. - Wymagania Ogolne odnosi si¢ do wymagan wspolnych dla poszczegoélnych
wymagan technicznych dotyczacych wykonania i odbioru Robot, ktére zostang wykonane w ramach inwestycji
pt.:

Budowa biezni przy Zespole Stkol w Kqgkolewie (nr dziatki 443/4 )

1.2. Przedmiot i Zakres Robdt objetych ST

1.2.1. Przedmiot Robét

Przedmiotem Robo6t bedacych tematem niniejszego opracowania jest specyfikacja techniczna robot przy
budowie biezni w Kakolewie.

1.2.2. Zakres Robét oraz nazwy i kody grup, klas oraz kategorii robot

Roboty budowlane podstawowe w szczegdlnosci obejmuja:

45212200-8 — Roboty budowlane w zakresie budowy obiektow sportowych

45100000-8 — Prace dotyczace przygotowania placu budowy

1.3. Zakres stosowania ST
1.3.1. Wymagania ogdlne nalezy rozumiec i stosowa¢ w powigzaniu z nizej wymienionymi
Specyfikacjami Technicznymi:

SST - 02. - Wykonanie wykopdw w gruncie nieskalistym
SST - 03. - Warstwa nosna i wyrownawcza

SST - 04. — Obrzeza i kostka brukowa

SST — 05. — Nawierzchnia biezni

1.3.2. Niezaleznie od postanowien Warunkow Szczegolnych zastosowanie majg wszystkie rzeczowo whasciwe
normy panstwowe, instrukcje i przepisy wymienione w Specyfikacjach Technicznych.

1.4. Wyszczegdlnienie i opis prac towarzyszacych i robdot tymczasowych
Prace tymczasowe i towarzyszace

- geodezyjne wytyczanie elementow boiska i biezni

- wykonanie pomocniczych konstrukcji montazowych

- inwentaryzacja powykonawcza

1.5. Informacje o terenie budowy zawierajqce niezbedne dane istotne z punktu widzenia organizacji robot
budowlanych i zabezpieczenia intereséw osob trzecich.

1.5.1. Organizacja rob6t budowlanych

1.5.1.1. Wymagania ogdlne
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora .

1.5.1.2. Zgodno$¢ z dokumentacja projektowa
Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Zamawiajagcego Wykonawcy stanowig cz¢$¢ umowy (kontraktu), a wymagania wyszczegolnione chocby



w jednym z nich sg obowigzujace dla Wykonawcy, tak jakby zawarte byly w catej dokumentacji.

Wszystkie wykonane Roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z Projektem Budowlanym.

Dane okreslone w Projekcie Budowlanym bgdg uwazane za wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materialow i elementéw budowli muszg by¢
jednorodne i wykazywaé bliskg zgodnos¢ z okres§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub Roboty nie beda w pelni zgodne z Projektem Budowlanym i wptynie to na
niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materialy bedg niezwlocznie zastgpione innymi, a Roboty
rozebrane na koszt wykonawcy.

1.5.1.3. Dokumentacja Projektowa
a) Projekt Budowlany
b) Zgloszenie o budowie biezni przy Zespole Szkot w Kakolewie.

1.5.1.4. Dokumenty budowy

Wykonawca jest zobowigzany do prowadzenia i przechowywania na Terenie Budowy wszystkich wymaganych
prawem polskim dokumentéw, zgodnie z punktem 6.8."Dokumenty budowy" w rozdziale 6."Opis dziatan
zwigzanych z kontrolg, badaniami oraz odbiorem wyrobow i robot budowlanych w nawigzaniu do dokumentoéw
odniesienia" niniejszej Specyfikacji oraz dokumentow niezbednych do prawidlowej eksploatacji maszyn i
innych urzadzen technicznych.

Dokumenty budowy bedg przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie lub uszkodzenie w stopniu uniemozliwiajagcym odczytanie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy
spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej z prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostgpne dla Inspektora i przedstawione do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

1.5.1.5. Kierownik Budowy

Wykonawca wyznacza na caly okres prowadzenia prac Kierownika Budowy oraz kierownikéw robot
posiadajacego odpowiednie uprawnienia wg prawa polskiego. Zakres praw i obowigzkow Kierownika Budowy
nalezy przyja¢ wg ustawy "Prawo budowlane" z 7.07.1994r wraz z pdzniejszymi zmianami oraz przepisow
powigzanych.

1.5.1.6. Koordynacja prac z podwykonawcami

Poszczegdlni wykonawcy zapoznajg si¢ ze swoimi zakresami robot. Podwykonawcey przedkladajg swoje uwagi,
notatki i obliczenia Wykonawcy Robot Budowlanych.

Wykonawca Robot Budowlanych przekazuje w/w dokumenty kazdemu z zainteresowanych podwykonawcow.
Wykonawca Robot Budowlanych winien przekaza¢ wszystkie elementy niezbedne do kontynuacji prac przez
podwykonawce. Procedury i niejasnosci dotyczace procesu budowy wyjasnia Inspektor z ramienia Inwestora
wszystkim podwykonawcom.

Nalezy sporzadzi¢ Zeszyt Zadan Ogolnych, w ktorym uscisla si¢ relacje pomigdzy wykonawcami.

Wykonawca powinien zapewni¢ pomoc w czynno$ciach manipulacyjnych i transporcie wewnetrznym oraz w
interpretacji poszczegolnych zadan.

W przypadku uchybien ze strony wykonawcow nalezy poinformowac Inwestora i Projektantow.

Nalezy informowa¢ Inwestora i Projektantow o zmianach rzeczowych oraz w harmonogramie zadan.

1.5.2. Organizacja Zaplecza Technicznego Budowy na potrzeby Wykonawcy

1.5.2.1. Przekazanie Terenu Budowy

Inwestor w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi. Inwestor przekaze Wykonawcy egzemplarz
Dokumentacji Projektowej / projekt budowlany/.

1.5.2.2. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia Terenu Budowy, wraz ze znajdujacymi si¢ na nim obiektami
budowlanymi, urzadzeniami technicznymi i statymi punktami osnowy geodezyjnej oraz podlegajacymi ochronie
elementami srodowiska przyrodniczego i kulturowego, w okresie trwania realizacji budowy, az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego Robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce, w tym
ogrodzenia, porgcze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, oraz wszelkie inne $rodki niezbedne
do ochrony Robot. Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest



wlaczony w ceng umowna.

Wykonawca odpowiada za znajdujace si¢ na Terenie Budowy wyroby budowlane we wtasnym zakresie.
Wykonanie wszelkich prac budowlanych musi zapewnic:

-zabezpieczenia elementdéw przed zniszczeniami, zamarzaniem i zawilgoceniem,

-zabezpieczenia i konserwacj¢ przewodow, sieci,

-zabezpieczenie wymaganych przez producenta oraz PN warunkow przechowywania wyrobow budowlanych
-zabezpieczenie wymaganych warunkow wigzania dla betondw fundamentu, podtozy, podktadow i posadzek.

1.5.2.3. Zagospodarowanie Terenu Budowy i warunki dot. organizacji ruchu

Wykonawca jest zobowigzany speinié nastepujace warunki:

-Urzadzenie placu budowy w zakresie niezbednym do wykonania prac i wykorzystania wspolnych instalacji
bedzie ustalane wspolnie z Inwestorem 1 Uzytkownikiem z zachowaniem zasad bezpieczenstwa uzytkowania
oraz warunkow bezpieczenstwa dla poruszania si¢ po terenie dzialki oraz poza nig zaréwno dla uczestnikéw
procesu budowlanego jak i dla 0séb postronnych.

-Wykonawca powinien przekaza¢ plan placu budowy , harmonogram zajecia i zwolnienia poszczeg6lnych stref
wraz z harmonogramem montazu i demontazu instalacji i sprz¢tu w ciggu 15 dni od rozpoczecia prac.

1.5.3. Zabezpieczenie intereséw osdob trzecich

Wykonawca odpowiada za ochrone¢ instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz, bedacych wiascicielami tych urzadzen, potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Inwestora w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca jest zobowigzany umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju
Robot, ktore majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na Terenie Budowy i
powiadomi¢ Inwestora i wtadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia Robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia
tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora i zainteresowane witadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie
odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Inwestora.

1.5.4. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania Robot
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisdw ochrony przeciwpozarowe;.

Materiaty tatwopalne b¢da sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem 0s0b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Warunki bezpieczenstwa pracy.

Dla prowadzenia robét i bezpiecznego ich kierowania zaktada si¢ staly pobyt kierownika robot jako osoby
odpowiedzialnej za te prace.

Przystepujac do prac personel musi by¢ trzezwy, wypoczety, w dobrej kondycji psychicznej i1 fizycznej, ubrany
we wihasciwg dla rodzaju prac odziez ochronng. W zaleznosci od potrzeby nalezy wyposazyé pracownikow w
wymagany sprzet ochronny.

Wykonawca Robot Budowlanych jest zobowigzany zapewni¢ pracownikom odpowiednie $rodki techniczne
i organizacyjne zapobiegajace niebezpieczenstwom wynikajacym z prowadzenia robot budowlanych.

1.6. Okreslenia podstawowe

Zamawiajacy/Inwestor — Gmina Osieczna, ul. Powstancow WIkp. 6, 64-113 Osieczna
Wykonawca/Wykonawca robot budowlanych — zwycigzca przetargu na wykonanie robot budowlanych.
Uzytkownik — instytucja lub osoba wytypowana przez Inwestora do administrowania i uzytkowania osrodka
Inspektor — Inspektor Nadzoru Inwestorskiego wyznaczony przez Zamawiajacego, upowazniona do nadzoru
nad realizacjg Robot i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do kierowania Robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji umowy.

Materialy — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robdt, zgodne z Dokumentacja Projektowa



i Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora.

Polecenie Inspektora — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora w formie pisemnej
dotyczace sposobu realizacji Robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna, bedaca autorem Dokumentacji Projektowe;.

Slepy kosztorys — wykaz Robét z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich wykonania
ST — Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych

2.0. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU I MASZYN NIEZBEDNYCH DO WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

Wykonawca zobowigzany jest do uzywania tylko takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych Robdt. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w Programie.

3.0. WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

3.1. Ogolne zasady wykonywania Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Roboét zgodnie z Umowa oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatdéw 1 wykonywanych Robét, za ich zgodno$¢ z Programem, uzgodniong z zamawiajacym, zatwierdzong
przez organ wladzy budowlanej dokumentacja, decyzja pozwolenia na budowe oraz poleceniami Inspektora.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich
elementéw Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inspektora.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawcge w wytyczeniu i wyznaczaniu Robot
zostang, jeSli wymagaé tego bedzie Inspektor, poprawione przez Wykonawce na koszt Wykonawcy.
Sprawdzenie wytyczenia Robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.

Decyzje Inspektora dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementow Robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a takze w normach
i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor uwzgledni wyniki badan materiatéw i Robot, rozrzuty
normalnie wystepujace przy produkcji i przy badaniach materiatow, doswiadczenia z przesztoSci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwesti¢. Polecenia Inspektora bedg wykonywane nie
pbzniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania
Robot. Skutki finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.

Prowadzone roboty powinny odbywac si¢ zgodnie i w warunkach okreslonych przez polskie prawo budowlane,
prawo pracy, przepisy higieniczno-sanitarne, przepisy bhp a takze stosowne Polskie Normy i Normy Branzowe.
Prowadzenie rob6t powinno zapewnia¢ ochron¢ zdrowia i zycia pracownikéw oraz 0sOb postronnych,
zabezpieczenie interesOw 0sob trzecich, a takze nie stanowi¢ zagrozenia dla Srodowiska naturalnego w zakresie
wickszymi niz przewidziany w dokumentacji projektowej i ustalony z odpowiednimi organami administracji
panstwowej.

4. Dokumenty budowy

4.1. Zeszyt Budowy

Do Zeszytu Budowy nalezy wpisywaé w szczegdlnosci:

dat¢ przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

dat¢ przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowej,
terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementéw Robot,
uwagi i polecenia Inspektora,

daty zarzadzania wstrzymania Roboét, z podaniem powodu,

5. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi ostatecznemu
b) odbiorowi pogwarancyjnemu.
Kryterium odbioru jest zgodno$¢ wykonanych robot z :
1) SIWZ
2) Oferta
3) dokumentacjg projektowa
4) wiedzg i sztukg budowlang
5) Polskimi Normami dotyczacymi danego zakresu robot



6) wszystkimi innymi obowigzujacymi przepisami prawa polskiego dotyczacymi danego zakresu robot

5.1. Odbiér ostateczny Robét

Odbiodr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i wartosci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Zeszyt Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora.

5.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robot jest protokdt odbioru ostatecznego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:

1. Dokumentacj¢ Projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostala sporzadzona
w trakcie realizacji Umowy.

2. Protokoty, Atesty, Certyfikaty

3. Geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu.

4. Instrukcje obstugi i eksploatacji: obiektu, instalacji i urzadzen zwigzanych z tym obiektem.

5.3. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robdt zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglgdnieniem zasad
opisanych w punkcie 5.1. ,,0dbior ostateczny Robot”.

Szczegolowa specyfikacja techniczna

SST —02. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNCIE NIESKALISTYM

2. WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

2.1. Wstep
2.1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem wykopoéw w gruntach I - IV kategorii w zwiazku z
budowg biezni przy Zespole Szkot w Kakolewie .

2.1.2.  Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 1.1

2.1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu wykopow w
gruntach II - IV kategorii i obejmuja:
—  wykopy mechaniczne liniowe wykonywane spycharkami i koparkami,
—  wykopy mechaniczne jamiste o glebokosci do 2,0 m,
—  wykopy r¢czne jamiste o gltgbokosci do 2,0 m,

2.1.4. OKreslenia podstawowe

Podane okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i definicjami podanymi w SST 01
,»,Wymagania og6lne "

2.1.5. Ogolne wymagania dotyczgce robot.



Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt oraz za zgodnos$¢ z Dokumentacija
Projektowa, SST i poleceniami Inzyniera. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w SST 01. ”Wymagania
ogo6lne”.

2.1.6.  OkreSlenie grupy, klasy i kategorii robét wg Wspdélnego Slownika Zaméwien CPV:

Grupa robdt: 451  Przygotowanie terenu pod budowe
Klasarobot: 4511 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych, roboty ziemne
Kategoria robot: 45111 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

2.2 Materialy (grunty)

Material wystgpujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podtoze
nawierzchni i elementdéw kanalizacji.
23 Sprzet

Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace sprzetu okreslono w SST 01.

2.4 Transport
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST 01.

2.5 Wykonanie robot

2.5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogodlne zasady prowadzenia robot podano w SST 01.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypow powinny by¢é bezposrednio wbudowane w nasyp
Iub przewiezione na odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, nalezy je
odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

2.5.2. Roboty ziemne pod elementy odwodnienia

Wykopy nalezy wykona¢ jako wykopy otwarte obudowane. Metody wykonania robot - wykopu
(recznie lub mechanicznie) powinny by¢ dostosowane do glebokosci wykopu, danych geotechnicznych oraz
posiadanego sprzgtu mechanicznego.

Szeroko$¢ wykopu uwarunkowana jest zewnetrznymi wymiarami kanatow i przepustu do przedhuzenia,
do ktorych dodaje si¢ obustronnie 0,4 m jako zapas potrzebny na deskowanie $cian i uszczelnienie stykow.
Deskowanie $cian nalezy prowadzi¢ w miar¢ jego glgbienia. Wydobyty grunt z wykopu powinien by¢
wywieziony przez Wykonawce na odktad.

Wykop nalezy rozpocza¢ od najnizszego punktu budowanego kanalu i1 prowadzi¢ w kierunku
przeciwnym do spadku kanatu.

Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze spadkiem ustalonym w dokumentacji projektowe;j,
przy czym dno wykopu Wykonawca wykona na poziomie wyzszym od rz¢dnej projektowanej o 0,20 m.

Zdjecie pozostawionej warstwy 0,20 m gruntu powinno by¢ wykonane bezposrednio przed utozeniem
przewodow rurowych. Zdjecie tej warstwy Wykonawca wykona r¢eznie lub w sposob uzgodniony z Inzynierem.

Przy wykonaniu wykopu nalezy przy udziale Inzyniera sprawdzi¢ czy charakter gruntu odpowiada
wykonaniu kanalizacji wg Dokumentacji projektowe;.

Napotkane w obrebie wykopu przewody i kable nalezy zabezpieczy¢ wedlug wymagan uzytkownikow
tych urzadzen.

2.5.3. Wymagania dotyczgce zageszczenia i nosnosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach (koryto pod konstrukcje i pod elementy kanalizacji ) powinno
spelnia¢ wymagania, dotyczace minimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.
Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia w wykopach.

Strefa Minimalna warto$¢ I, dla drog:
korpusu kategoria ruchu KR2
Gorna warstwa o grubosci 50 cm 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach 1 miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika
zageszczenia, to przed utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tab. 1.



W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i
wtorny modul odksztalcenia podtoza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu
odksztatcenia (wskaznik odksztatcenia Iy ) nie powinien przekraczac 2,5.

Wskazniki zaggszczenia gruntu okreslone zgodnie z BN-77/8931-12 [9] dla innych czesci korpusu
drogowego, powinny by¢ zgodne z norma PN-S-02205:1998 [4] dla ruchu KR 2. W przypadku gruntéw dla
ktorych nie mozna okresli¢ wskaznika zaggszczenia nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia Iy, zgodnie z norma
PN-S-02205:1998 [4].

Wilgotno$¢ gruntu podioza podczas zageszczania powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

2.5.4. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m.

Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch
maszyn wykonujacych te czynno$¢ budowlang. Moze odbywac si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktdre
nie spowodujg uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej
warunkow obcigza Wykonawcg robot ziemnych.

2.6 Kontrola jakoS$ci robot

2.6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST 01.
Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.

2.7. Obmiar robot

2.7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST 01.

2.7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

2.8 Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST 01.

2.9 Podstawa platnosci

2.9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST 01.

2.10 przepisy zwiazane
Spis przepiséw zwigzanych podano w SST 01.
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SST — 03. Warstwa nosna i wyrownawcza z kruszywa

3. WARSTWA NOSNA I WYROWNAWCZA Z KRUSZYWA

3.1. WSTEP
3.1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem warstwy nosnej i wyrownawczej w zwigzku z budows
biezni przy Zespole Szkot w Kakolewie.
3.2 Materialy
3.2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST 01
,»,Wymagania ogolne”.

3.2.2 Rodzaje materialow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstwy nosnej i wyréwnujacej sa kruszywa o
odpowiedniej granulacji.
33 Sprzet
3.3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 01 ,,Wymagania ogolne” .
3.3.2 Sprzet do wykonania robot
Wykonawca przystepujacy do wykonania warstwy nosnej i wyréwnujacej powinien wykazaé si¢
mozliwos$cig korzystania z nast¢pujgcego sprzetu:
— réwniarek,
— walcow statycznych,
— plyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.
34 Transport
3.4.1 Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 01 ,,Wymagania og6lne”.
3.4.2 Transport kruszywa
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
3.5 Wykonanie robot
3.5.1 Ogodlne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST 01 ,,Wymagania ogdlne”.
3.5.2 Przygotowanie podloza

Warstwa odcinajgca nosna i wyrownujgca powinna by¢ wytyczone w sposoéb umozliwiajacy wykonanie
jej zgodnie z dokumentacjg projektowa, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.



Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w rzgdach rownoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odstepach nie wickszych niz co 10 m.
3.6 Kontrola jakos$ci robot
3.6.1 Ogolne zasady kontroli jakoS$ci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w SST 01 ,,Wymagania ogdlne”.

Wszystkie badania i pomiary wykonywane sg na koszt Wykonawcy.
3.7 Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST 01 ,,Wymagania ogdlne” .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

3.8 Podstawa platnosci

3.8.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST 01 ,,Wymagania ogdlne” .
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4. OBRZEZA 1 KOSTKA BRUKOWA

4.1 WSTEP

4.1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiagzanych z ustawieniem betonowego obrzeza o wymiarach 30x8 oraz ulozeniem
kostki brukowej betonowej wibroprasowanej w zwigzku z budowa biezni przy Zespole Szkot w Kakolewie .

4.2 MATERIALY

4.2.1 Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST 01
,»,Wymagania ogolne”.

4.2.2  Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi s3:

— obrzeza odpowiadajagce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775-03/01 [8],
— kostka betonowa wibroprasowana grubo$¢ 6¢cm zgodna z normg PN-EN 1338[2],

— beton B-15 wg PN-B-06250 [2] do wykonania taw,

— cement wg PN-B-19701 [7],

— piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

4.3 Sprzet

4.3.1 Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 01 ,,Wymagania ogolne”.



4.3.2  Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.
4.4 Transport

4.4.1 Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 01 ,,Wymagania og6lne”.

4.5 Wykonanie robot

4.5.1 Ogoélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST 01 ,,Wymagania ogdlne”.

4.6 ODBIOR ROBOT

4.6.1 Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST 01 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

4.7 PODSTAWA PLATNOSCI

4.7.1  Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST 01 ,,Wymagania ogdlne” .
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5. WYKONANIE BIEZNI

5.1. Wstep
5.1.1 Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni biezni o nawierzchni poliuretanowej w
zwigzku z budows biezni przy Zespole Szkot w Kakolewie .

5.1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i realizacji
rob6t wymienionych w punkcie 7.1

5.2 MATERIALY

5.2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST 01
,»,Wymagania ogolne”.

5.2.2  Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi s3:

Nawierzchnia biezni poliuretanowo-gumowa wodo przepuszczalna wykonana w technologii typu natrysk —
zgodna z normg PN-EN 14877:2008 — na podbudowie dynamicznej z kruszywa kamiennego (wykonanej na
podbudowie z piasku lub pospdtki o grubosci 10cm, kruszywa kamiennego tamanego o frakeji 4-31,5mm o
grubosci warstwy 10cm, kruszywa kamiennego tamanego o frakeji 0-31,5mm o grubosci warstwy Scm)



uktadana jest warstwa o grubosci 35mm przepuszczalna dla wody, warstwa stabilizujgca typu ET. Nastepnie
instaluje si¢ warstwe o grubosci 10-11mm z granulatu SBR a nastepnie warstwe natrysku (mieszanka granulatu
EPDM z PU) grubosci warstwy 3mm. Kolor biezni czerwony. Wszystkie materialy muszg posiada¢ atest PZH.

5.2.3. Parametry techniczne nawierzchni

Parametry techniczne nawierzchni:
- wytrzymato$¢ na rozcigganie O 0,70 MPa
- wytrzymato$¢ na rozdzieranie O 100 N
- $cieralno$¢ 0 0,09mm
- przepuszczalno$¢ do podktadu 0 0,44 MPa
- odpornos¢ na uderzenie
Powierzchnia odcisku kulki 550 +/- 50mm 2
Stan nawierzchni — brak wgniecen i spekan
- wspolczynnik tarcia kinetycznego
W stanie suchym 0 0,35
W stanie mokrym O 0,30
5.3 Sprzet

5.3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST 01 ,,Wymagania ogolne”.

5.3.2 Sprzet
Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

5.4 Transport

5.4.1 Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w SST 01 ,,Wymagania og6lne”.

5.5 Wykonanie robot

5.5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST 01 ,,Wymagania ogdlne”.

5.6 ODBIOR ROBOT

5.6.1 Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST 01 ,,Wymagania ogdlne”. Nier6wnosci na plycie boiska mierzone
fata 4m max Smm.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

5.7 PODSTAWA PLATNOSCI

5.7.1  Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST 01 ,,Wymagania og6lne” .
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